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Objetivos

Trabalhar com vetores, retas e planos, bem como representa-los graficamente.
Trabalhar com matrizes, equacdes lineares e com os conceitos da Algebra Linear

Conteudo

1. Matrizes, Determinantes e Sistemas Lineares
1.1 Matrizes

1.2 Operacdes com matrizes: Propriedades

1.3 Determinantes: desenvolvimento de Laplace
1.4 Sistema de equacoes lineares. Solucdes de um sistema linear

1.5 Operacdes elementares com sistemas lineares. Sistemas equivalentes

1.6 Sistema linear homogéneo

1.7 Solucdes de um sistema linear através do Método do Escalonamento.

2. Vetores no IR3

2.1 Segmentos orientados. Vetores

2.2 OperacoOes com vetores; adicao de vetores, multiplicagcdo de um nimero real por um vetor;
propriedades;

2.3 Produtos: produto escalar, produto vetorial, produto misto

2.4 Interpretacao geométrica: Angulo determinado por dois vetores, areas e volumes

3. AReta no R3
3.1 Equacdes: vetorial, paramétricas, simétrica e reduzida

4. O Plano

4.1 Equacdes: geral, vetorial e paramétrica

4.2 Vetor normal a um plano

4.3 Intersecdes: retas e planos; planos e planos

5. Distancias e Angulos

5.1 Distancia entre dois pontos

5.2 Distancia de ponto a reta

5.3 Distancia de ponto a plano

5.4 Distancia de reta a reta

5.5 Distancia de reta a plano

5.6 Distancia de plano a plano

5.7 Angulo determinado por duas retas e por dois planos
6. Espacos Vetoriais

6.1 Espacos vetoriais

6.2 Subespacos

6.3 Dependéncia linear: base e dimensao
6.4 Matriz de mudanca de base

Transformacoes Lineares

1 Transformacao linear

2 Nucleo e imagem de uma transformacao linear

.3 Matriz de uma transformacao linear

4 Autovalores e autovetores de uma matriz e de um operador linear
5 Diagonalizacao de matrizes e de operadores lineares
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Metodologia

- Aulas expositivas com o desenvolvimento do contelddo proposto e resolucdo de exercicios em
sala de aula.

- Listas de exercicios propostas aos alunos para que eles estudem e pratiquem os contetdos
abordados.
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Critérios de avaliacao da aprendizagem

Serao realizados dois tipos de avaliacoes: provas e trabalhos, todos pontuados numa escala
numeérica de 0 a 10.
No texto abaixo, tem-se: MP = Média de Provas; MT = Média de Trabalhos; MF = Média Final.
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Serdo realizadas trés provas P1, P2 e P3. As duas primeiras provas (P1 e P2) tém caréter
obrigatério e a terceira (P3), tem carater substitutivo. A média de provas obedecerd ao que se
descreve nos seguinte casos:

1) O aluno que efetuar somente as duas primeiras provas terd média de provas MP=(P1+P2)/2.
Se desejar ou necessitar (MP<5.0) realizar a terceira prova, o fard mediante as seguintes
situacoes: na P3 constara todo o conteddo ministrado no semestre e sua nota substituird a
menor das notas entre a P1 e a P2 (mesmo que a nota da P3 seja menor que elas) e uma nova
MP sera calculada.

2) Se o aluno perdeu uma das provas, P1 ou P2, serd atribuido nota zero e a P3 funcionard como
citado acima.

3) Se o aluno perdeu as duas provas P1 e P2, na P3 também constara todo o conteldo
ministrado durante o semestre e sua MP sera P3/2.

Nos casos em que se verifique improbidade do discente em trabalhos de avaliacao, a nota
atribuida a esse discente no referido trabalho sera zero e ndo sera permitida a substituicdo do
mesmo.

MEDIA FINAL sera calculada da seguinte maneira: MF = 0.9¥*MP + 0.1*MT

REGIME DE RECUPERACAO

Serd aplicada uma Unica prova contemplando o conteddo do semestre e o aluno que obtiver
nota igual ou superior a 5.0 sera considerado aprovado.

Ementa (Topicos que caracterizam as unidades do programa de ensino)

Vetores.

Retas e Planos.

Matrizes e Sistemas Lineares.
Espacos Vetoriais.
Transformacoes Lineares.
Autovalores e autovetores.

Aprovacao
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